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Vorbereitung 

Gehäuse abnehmen und Motor ausbauen. 

 

Bausatz zusammensetzen 

Lautsprecher ist bereits in den SMB eingebaut . Schnecke (vorhandene oder Flüsterschnecke 
1) auf Adapterwelle anpassen. Motor und Adapterwelle verkleben, Schnecke verkleben. Puffer 
unter den SMB anpassen . SMB anpassen, so dass ein Abstand zwischen Schnecke und 
Zahnrad verbleibt (Lautsprecher sitzt oben).  

 

 

Einbau 

Sound-Motor-Block auf dem Boden fixieren, so einkleben, dass Zahnrad/ Schnecke 0,5-1mm 
Spiel haben und dabei Gängigkeit der Schnecke prüfen. Einkleben. 

 
Decoderempfehlung 

ZIMO MS500 oder SD05A auf vorgesehenen Decoderplatz unter dem Kesselgewicht befestigen 
.  
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